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Table 1. Truth Table'"
INPUT STATES
INHIBIT c B A oo el
CD4051B
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
0 0 1 0 2
0 0 1 1 3
0 1 0 0 4
0 1 0 1 5
0 1 1 0 [
0 1 1 1 7
1 x X X None




SILNIKI KROKOWE
Silnik krokowy — silnik elektryczny, w ktérym impulsowe zasilanie pradem elektrycznym powoduje, ze jego wirnik wykonuje za
kazdym razem ruch obrotowy o $cisle ustalony kat. Kat obrotu, zaleznie od budowy silnika — jest to zwykle wartos¢ od kilku do
kilkudziesieciu stopni.

Podstawowe typy silnikow krokowych

Unipolarny Unipolarny Unipolarny Bipolarny
8-przewodowy 6-przewodowy 5-przewodowy
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Zasada dzialania silnika krokowego (bipolarnego)
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MOSTEK H (L293) | |
Uklad elektryczny umozliwiajgcym sterowanie kierunkiem dziatania silnikéw pradu Sl’ C 53‘
statego (DC). Sa one czesto uzywane w robotyce. Dostepne jako uklady scalone, moga tez by¢ <> V'"
budowane z oddzielnych czesci (elementéw dyskretnych). ° ( > (
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