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SILNIKI KROKOWE
Silnik krokowy – silnik elektryczny, w którym impulsowe zasilanie prądem elektrycznym powoduje, że jego wirnik wykonuje za

każdym razem ruch obrotowy o ściśle ustalony kąt. Kąt obrotu, zależnie od budowy silnika – jest to zwykle wartość od kilku do
kilkudziesięciu stopni.

Podstawowe typy silników krokowych
Unipolarny 

8-przewodowy
Unipolarny 

6-przewodowy
Unipolarny

5-przewodowy
Bipolarny

Zasada działania silnika krokowego (bipolarnego)

MOSTEK H (L293)

Układ  elektryczny  umożliwiającym  sterowanie  kierunkiem  działania silników  prądu

stałego (DC). Są one często używane w robotyce. Dostępne jako układy scalone, mogą też być
budowane z oddzielnych części (elementów dyskretnych).
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