Elektrotechnika i Elektronika
Modut 2, off-line, v2.1

1. Zapoznac sie z ponizszym opisem. Jaki opor bedzie mial termometr w temperaturze 65 st. C?

PT100 - Termometr rezystancyjny — przyrzad pomiarowy stuzacy do pomiaru temperatury wykorzystujacy zmiane oporu towarzyszaca
zmianom temperatury. Pomiar jest dokonywany droga posrednia. Mierzy sie oporno$¢ odpowiednio dobranego elementu pomiarowego (rezystora)
przy pomocy omomierza, ktéry jest wyskalowany w jednostkach temperatury.

Opor od temperatury PT100, dla PT1000 nalezy przesung¢ przecinek o jeden w prawo.

°C
ITS-90 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
0 100.00 | 100.39 | 100.78 | 101.17 | 101.56 | 101.95 | 102.34 [ 102.73 | 103.12 | 103.51 103.90

10 103.90 | 104.29 | 104.68 | 105.07 | 105.46 | 105.85 | 106.24 | 106.63 | 107.02 | 107.40 | 107.79
20 107.79 | 108.18 | 108.57 | 108.96 | 109.35 | 109.73 | 110.12 [ 110.51 110.90 | 111.29 | 111.67
30 111.67 | 112.06 | 11245 | 112.83 | 113.22 | 113.61 114.00 | 114.38 | 114.77 | 115.15 | 115.54
40 1156.54 | 115.93 | 116.31 116.70 | 117.08 | 117.47 | 117.86 | 118.24 | 118.63 | 119.01 119.40
50 119.40 | 119.78 | 120.17 | 120.55 | 120.94 | 121.32 | 121.71 122.09 | 122.47 | 122.86 | 123.24
60 123.24 | 123.63 | 124.01 124.39 | 124.78 | 125.16 | 125.54 | 125.93 | 126.31 126.69 | 127.08
70 127.08 | 127.46 | 127.84 | 128.22 | 128.61 128.99 | 129.37 | 129.75 | 130.13 | 130.52 | 130.90
80 130.90 | 131.28 | 131.66 | 132.04 | 132.42 | 132.80 | 133.18 | 133.57 | 133.95 | 134.33 | 134.71
90 134.71 135.09 | 135.47 | 135.85 | 136.23 | 136.61 136.99 | 137.37 | 137.75 | 138.13 | 138.51

2. Podlaczy¢ termometr do miernika ustawionego na pomiar oporu. Jaka warto$¢ powinien
wskazac? Jaka wskazuje? Co powinno sie sta¢ po jego podgrzaniu?

3. Zapoznac sie z fragmentem karty charakterystyki silnika RF-300FA. Czy mierniki uzywane
na zajeciach moga by¢ bezpiecznie uzywane z tym silnikiem?

WOLTAGE NOLOAD AT I A0 M) EFRICENCY STALL
MIOE OPERATING PEED | CURRENT | SEED | CURRENT TORQUE QUTRUT TORGUE CURRENT
RANGE MOMINA
rmn A rimn b mbm gam W mim gram A
RF-300FA- 12350 1.5-6.0 I CONSTANT 3500 | 0022 | 2B30 | 0.083 0.48 448 014 2.51 6 039
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4. Przy uzyciu jednego przekaznika podwojnego, zrealizowac ponizszy schemat.

5. Zrealizowac ponizszy schemat, zmierzy¢ napiecie i natezenie na silniku oraz na pradnicy.
Jaki wplyw na natezenie na silniku ma jego obcigzanie? Wyliczy¢ ze wzoru na moc, moc
pobierang przez silnik oraz generowana przez pradnice. Czy wartosci sg rowne? Czym to moze
by¢ spowodowane?
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Wzérnamoc: P[W]=U[V]I[A]

Uklady, wyniki oraz opisy prosze przesla¢ na platformie TEAMS w formie PDF
(fotografie ukladow oraz ew. obliczenia i tabele).
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