Urzadzenia transportowe

Transport wewnatrzzakladowy - CELOWE przemieszczanie w obszarze zakladu materiatow,
rzeczy, maszyn i urzadzen oraz ludzi.

Podzial
* Dzwigniki: * Przejezdne dzwigniki i ciegniki
© $rubowe o dzwigniki
o zebatkowe ©  weciagniki
° tlokowe © weciagarki
= 7 napedem recznym
* Ciegniki = 7 napedem elektrycznym
© reczne
= przyciagarka przenos$na * Suwnice i dZwignice linowo-torowe
= wciggniki i wciggarki © Suwnice pomostowe
o silnikowe = podparte
= przyciaggarki = podwieszone
=  wciggarki ©  Suwnice bramowe i p6tbramowe
=  wodzarki © Dzwignice linowo-torowe
= wyciggi
*  Wspornice
*  WOzki
o jezdniowe e Zurawie
= silnikowe o stale
= przejezdne podno$niki © jezdniowe
© torowe © torowe
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Rys. 1. DZwignik hydrauliczny z pompa hydrauliczna.

Podnoszenie ciezaru dokonywane jest przez tlok 1 przesuwajacy sie w cylindrze 2, pod napo-
rem oleju ttoczonego przez pompe hydrauliczng 3 ze zbiornikiem 4. Pompa napedzana jest recznie
dzwignia 6. Opuszczenie ciezaru nastepuje po otwarciu zaworu 5. Pompa hydrauliczna sklada sie
z thoka 7, zaworu ssacego 8 i tloczacego 9. Zawor 10 stuzy do opuszczania ciezaru [dZwignia nape-
dowa znajduje sie wtedy w potozeniu III].



Rys. 2. Wciagnik z napedem recznym

Mechanizm podnoszenia [beben z ling, przekladnia slimakowa i koto tancuchowe] napedzany

jest lancuchem A, mechanizm jazdy — lancuchem B.
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Rys. 3. Wciagnik z napedem elektrycznym (bez mechanizmu jazdy)

Beben z ling 4 ulozyskowany jest w korpusie. Wewnatrz korpusu umieszczony jest silnik
elektryczny 1. W momencie wiaczenia silnika jego wirnik 2, pod dzialaniem pola magnetycznego
stojana 3, przesuwa sie w lewo, uginajac sprezyne 7 i jednoczesnie odciggajac tarcze hamulca stoz-
kowego 8. Obroty silnika przenoszone sg za posrednictwem przekladni zebatych na wewnetrzne
kolo zebate 5 osadzone w bebnie linowym. Przy wylaczeniu silnika sprezyna 7 przesuwa wraz
z wirnikiem silnika tarcze hamulcowa 8 w prawo, unieruchamiajac podwieszony ciezar.



o 3 0 2

5 1

v
I R,

4
%

-

.

= 1
RBR

e
i 1.8
it I A
i

H i
|
i
‘Bl

R

Rys. 4. Schemat hydrauliczny widlowego wdzka akumulatorowego.

Pionowy cylinder hydrauliczny o duzym skoku 1 przesuwa za posrednictwem tancucha widty
prowadzone w wychylnych prowadnicach. Prowadnice wychylane sa dwoma cylindrami 2. Cylin-
der podnoszenia widet sterowany jest za pomoca rozdzielacza trojpotozeniowego, czterodrogowego
3, a cylindry wychylania — rozdzielaczem trojpotozeniowym, trojdrogowym 4. Pozostale oznacze-
nia: 5 — pompa zebata, 6 — zawor bezpieczenstwa, 7 — zbiornik oleju, 8 — korek wlewowy.



Rys 5. Sztaplarka do tarcicy

1 — konstrukcja nosna, umieszczona na podwoziu wézka szynowego. Umozliwia to prze-
mieszczanie sztaplarki po torowiskach skladu tarcicy. Wysiegnik 2 osadzony jest przgubowo w kon-
strukcji nosnej i podtrzymywany ciegnami 3, tworzacymi z wysiegnikiem i kadlubem uk}ad rombo-
wy. Podnoszenie lub opuszczenie wysiegnika dokonywane jest przez nawijanie lub rozwijanie liny
na beben wciggarki 4 [zmiana przekatnej uktadu rombowego].

Deski podawane na urzadzenie podawcze 10 unoszone sg do gory zabierakami tancuchow
pionowych 6, a nastepnie przekazywane na tancuchy wysiegnika 8 i przenoszone do sztapla. Lancu-
chy na wysiegniku prowadzone sg w drewnianych prowadnicach 9, tancuchy czesci pionowej — w
drewnianych prowadnicach 5. Urzadzenie odbiorcze 11 ulatwia odbieranie tarcicy.

Uklad kinematyczny urzadzenia gwarantuje poziome potozenie deski w kazdej pozycji wysie-
gnika. Podwozie wyposazone jest w sruby podporowe, z ktorych lewa [od sztapla] osadzona jest na
wysiegnicy. Beben 12 shuzy do nawijania kabla elektrycznego.
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Rys. 6. Sztaplarka do elementow p}ytowych

Maszyna sklada sie z kadtuba w formie skrzyni, podpartego na trzech kotach jezdnych oraz
wysiegowego ramienia. W gornej czesci kadtuba i na ramieniu znajdujq sie przenosniki tasSmowe,
napedzane od wspoélnego silnika i reduktora. Istotng cechg budowy i dzialania maszyny jest zmien-
na dlugos¢ ramienia, dostosowujaca sie samoczynnie do kata nachylenia ramienia w celu zapewnie-
nia dokladnego utozenia wszystkich elementéw w pionie.

Ramie wychylane za pomoca cylindra pneumatycznego moze by¢ sterowane przez fotoko-
morke lub ze stanowiska obstugi. Na koncu ramienia znajduje sie pomocniczy cylinder pneuma-
tyczny do dosuwania transportowanych elementow do plyty oporowej na palecie. Wysoko$¢, na
ktdrej znajduje sie poziomy przenosnik, moze by¢ dostosowana do roboczego poziomu obrabiarki.
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Rys. 7. Dzwigniki: (a) sSrubowy oraz (b) zebatkowy

DzZwigniki tworza najprostsza grupe dzwignic, przeznaczonych do podnoszenia ciezarow na
niewielka stosunkowo wysokos¢ w kierunku pionowym lub zblizonym do pionowego. Dzialaja one
za posrednictwem elementoéw sztywnych (a wiec z wylgczeniem ciegien), jak sruby, zebatki i ttoki.

W dzwigniku srubowym elementem no$nym jest sruba 2 obracajgca sie w nakretce 3, osadzo-
nej w korpusie 1. Reczny, wahadlowy ruch dzwigni, dzieki dwustronnej zapadce 4, powoduje jed-
nokierunkowy, przerywany obrot sruby nosnej zakonczonej glowica obrotowa 5, na ktérej spoczy-
wa podnoszony ciezar. Przesuniecie poziome dZwignika wraz z ciezarem, moze by¢ dokonane za
pomoca poziomej Sruby 6, uruchamiajgcej sanie 7 w ramie 8.

DzZwigniki zebatkowe maja naped reczny za posrednictwem korby, ktora dzieki zespotowi kot
zebatych, tworzacych — zaleznie od udZzwigu — przekladnie jedno-, dwu- lub trzystopniowe, napedza
zebatkq zaopatrzong w luzno osadzong glowice podnoszaca ciezar. Rys. 7b: 1 — zebatka, 2 — zapad-
ka, 3 — koto zapadkowe, 4 oraz 5 — wat z korba.



Rys. 8. Wciagnik slimakowy.

Naped reczny przekazywany jest za pomoca kalibrowanego tancucha przerzuconego przez
kotko 1 osadzone na watku slimaka 2. Ruch slimaka przenosi sie na slimacznice 3 i na odlane wraz
z nig kétko tancuchowe podnoszenia 4. Tarcza stozkowa 5 na watku slimaka jest dociskana — dzieki
poosiowej sile wystepujacej w czasie pracy Slimaka w jego zwojach — do starczy stozkowej we-
wnetrznej 6, stanowigcej jednoczesnie koto zapadkowe. Sile te przejmuje sruba dociskowa 9. W
czasie podnoszenia nosiwa obie tarcze w wyniku docisniecia obracajq sie razem. Opadaniu nosiwa
z chwilg zaprzestania podnoszenia zapobiega zapadka 8, unieruchamiajgca tarcze 6 i slimacznice 3.
Pokrecajac kétko 1 w kierunku przeciwnym mozemy opuszczac nosiwo, przy czym musimy poko-
nac site tarcia miedzy tarczami. 7 — obudowa hamulca, 10 — zblocze.

9. Wodzak szynotorowy

Do hakow 2 doczepia sie ciegna wodzace, ktore nawijajac i odwijajac z bebna wodzarki po-
wodujq przesuwanie sie wodzaka. Wciggarka jest umieszczona poza wodzakiem. Na osiach kot
jezdnych wodzaka sq osadzone luzno krazki kierujace 1 wciggarki, ktore steruja ciegnami wciggar-
ki. Haki 2 sg przesuniete wzgledem ptaszczyzny kot kierujacych. Przesuniecie to zapobiega ociera-
niu sie ciegien wodzarki i wciggarki. Dlugos¢ ciegien wodzacych reguluje sie przez odpowiednie
ustawienie hakéw za pomocq nakretek.
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Rys. 11. DZwignica linowo-torowa

Glownym zespolem suwnicy jest most z wlasnym mechanizmem jazdy (rys. 10).

DZwignica linowo-torowa (rys. 11) sklada sie z dwoch podpér, z ktoérych podpora lewa 12
moze przesuwac sie po torze, podpora prawa moze przesuwac sie po torze jednoszynowym i ma
mozliwo$¢ odchylania sie na zewnatrz. Odchylanie sie podpory prawej jest sopowodowane prze-
ciwciezarem 2 oraz jej ukoSnym podparciem na szynie. W wyniku odchylania sie podpory prawej
uzyskuje sie staly naciag liny nosnej 1, rozpietej miedzy podporami. Lina nos$na niesie na sobie wo-
zek wyposazony w uklad krazkowy z hakiem.



Rys. 12. Zuraw staly z wychylnym wysiegnikiem.

Zurawie moga by¢ budowane z wychylnym wysiegnikiem. Jako przyklad takiego rozwigzania
moze postuzy¢ zuraw masztowy petlnoobrotowy. Stup w postaci masztu kratownicowego 1 jest osa-
dzony gérnym koncem w tozysku podtrzymywanym przez rozpiete wachlarzowo liny 3. Sam wy-
siegnik 2 zmienia swe potozenie dzieki linie 5, ktérej umocowanie jednym koncem w Srodku wy-
siegnika zmniejsza jego naprezenia zginajace. Do obrotu zurawia stuza liny wodzenia 6, a do pod-
noszenia nosiwa — lina podnoszenia 4.
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